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Hintergrund & Motivation

Im Rahmen eines Industrieprojekts mit der
Magirus GmbH wird ein digitaler Zwilling
entwickelt, der die Dynamik einer Feuer-
wehrdrehleiter abbildet. Ziel dieses Modells
ist es, den Aufwand fir die Parametrierung
des Schwingungsdampfungsreglers am realen
Fahrzeug zu reduzieren. Das derzeit eingeset-
zte Hydraulikmodell weist jedoch eine hohe
numerische Steifigkeit auf, was zu langen
Simulationszeiten fiihrt und den Entwick-
lungsprozess erheblich verlangsamt. Ziel
dieser Arbeit ist die Entwicklung eines datengetriebenen Surrogatmodells des Hydrauliksystems,
das die Simulationsgeschwindigkeit deutlich erhoht und gleichzeitig eine hohe Modellgenauigkeit
gewahrleistet.

Aufgaben
e Literaturrecherche zu datengetriebener Surrogatmodellierung
¢ Entwicklung und Implementierung eines geeigneten Surrogatmodells

e Validierung des Modells hinsichtlich Genauigkeit und Simulationsgeschwindigkeit

Voraussetzungen
e Selbststandige und strukturierte Arbeitsweise

¢ Gute Kenntnisse in Systemdynamik und Methoden des Maschinellen Lernens

e Gute Programmierkenntnisse in Python/MATLAB und Simulink
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