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BA/SA: Dynamische Standsicherheit von
Schubmaststaplern

Hintergrund und Beschreibung

Schubmaststapler sind aufgrund ihrer hohen Ausfahrlangen und hohen Lastmassen besonders
gefahrdet, wahrend des Betriebs umzukippen. Um hohe Schaden am Fahrzeug und der Umge-
bung zu vermeiden, missen friihzeitig Kipp-gefahrdende Mandver identifiziert und verhindert
werden. Eine Herausforderung hierbei stellt dar, dass dabei die Umschlageleistung moglichst
maximiert werden soll und sich bei steigender Hubhéhe der dynamische Kipppunkt verschiebt.
In dieser Arbeit sollen Methoden untersucht und implementiert werden, mit denen man die
Standsicherheit unter Berlicksichtigung der Dynamik gewahrleisten kann.

Diverse Vorarbeiten in anderen Bereichen der GroRraumrobotik liegen bereits vor. Diese kon-
nen auf ihre Eignung fir den Stapler geprift und ggf. erweitert werden.

Aufgaben

e Einarbeitung und Recherche in Methoden der dynamischen Standsicherheit

e Modellierung eines geeigneten Stapler-Modells

e Implementierung und Simulation geeigneter Methoden, um die dynamische Standsi-
cherheit sicherzustellen

Anforderungen

e Grundlegendes Verstandnis und Interesse an technischer Mechanik, insbesondere TM Il
e Grundkenntnisse in Matlab/Simulink von Vorteil

e Kreative Losungsfindung

e Selbststandige Arbeitsweise
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